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Введение 

Расчёт переходных процессов является одним из основных 
разделов дисциплины «Электротехника», изучаемых студентами 
технических специальностей. Представленная тема является 
актуальной и важной для студентов специальностей, так или иначе 
связанных непосредственно с проектированием и эксплуатацией 
электрооборудования.  

Представленные методические материалы нацелены на 
подробный разбор расчетов переходных процессов в цепях 
постоянного тока с одним и двумя накопителями энергии. Кроме 
методических указаний к расчёту подобных цепей, в материалах 
описаны возможности моделирования переходных процессов в 
пакете программного обеспечения Matlab Simulink. Моделирование 
позволяет визуализировать процессы, происходящие в 
электрических цепях, а также позволяет проверить корректность 
расчётов, произведенных классическими методами. 

Методические указания разбиты тематические разделы: 
«Переходные процессы в цепях с индуктивным элементом», 
«Переходные процессы в цепях с ёмкостным элементом», 
«Переходные процессы в цепях с двумя разноименными 
накопителями». Каждый раздел подкреплен примерами расчетов 
конкретных электрических процессов, а также моделированием 
представленных электрических цепей в Simulink. Кроме того, в 
методических указаниях приведены задачи и вопросы для 
самопроверки, которые позволят студентом закрепить навыки 
расчета и моделирования переходных процессов. 

Методические указания направлены для самостоятельной 
работы студентов, а также помогут в успешном освоении 
дисциплины «Электротехника» 
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Расчет переходных процессов в цепях постоянного тока с 
индуктивным элементом 

Краткие общие сведения о переходных процессах в электриче-
ских цепях 

Определением переходного процесса в электрической цепи 
является процесс, который существует между двумя 
установившимися режимами электрической цепи. Примерами таких 
процессов могут быть включение источника электрической энергии 
в электрическую цепь, размыкание цепи, включение новых 
элементов в цепь, изменение параметров уже существующих 
элементов цепи (например, изменение уровня напряжения 
существующего источника напряжения в цепи или изменение 
сопротивления потребителя электроэнергии). Такие процессы 
обусловлены изменением напряжения и электрического тока в цепи, 
что влечет за собой также изменение потребляемой мощности от 
источника (или источников), что может приводить к аварийным 
ситуациям при эксплуатации электрооборудования. 

Бытовым примером осуществления переходного процесса 
является обычное подключение электроприборов к розеткам. В 
таком случае потребляемый ток от распределительных щитков 
изменяется, и если подключаемый прибор является достаточно 
мощным, он может вызвать так называемый «провал напряжения» 
при своем запуске, то есть при его включении (например, запуск 
стиральной машины). В этот момент может уменьшиться уровень 
напряжения в локальной электросети квартиры из-за резко 
возросшего энергопотребления. Визуально подобный эффект можно 
увидеть при включенных осветительных приборах. Свет может 
«мигнуть» при начале работы такого мощного потребителя 
электроэнергии, как стиральная машина, ее запуск тоже будет 
обусловлен переходным процессом. Физически это объясняется тем, 
что стиральная машина является электрической машиной, которая 
является активно-индуктивной нагрузкой. Таким образом, изучение 
переходных процессов является актуальным в целях лучшего 
понимания подобных процессов. 
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Причиной появления переходных процессов являются 
законы коммутации: 

Первый закон коммутации гласит о том, что ток, 
протекающий в ветви с индуктивным элементом, не может 
измениться мгновенно. 

 
iL(0-) = iL(0+)    (1) 

 

Второй закон коммутации гласит о том, что напряжение 
емкостного элемента не может измениться мгновенно. 

 
uC(0-) = uC(0+)   (2) 

В формулах (1) и (2) представлены мгновенные значения 
токов и напряжений на соответствующих пассивных элементах, то 
есть изменяющихся во времени. В таком случае в скобках указаны 
моменты времени до коммутации (0-) и после коммутации (0+) 
соответственно. Являясь накопителями энергии, индуктивные и 
ёмкостные элементы не могут мгновенно полностью зарядиться, что 
и обуславливает возникновение переходного процесса. 

Поведение тока в процессе коммутации описывается 
компонентными уравнениями для пассивных элементов: 

ோݑ  = ݅ோܴ;        (3) ݑ௅ = ܮ ௗ௜ಽௗ௧         (4) ݅஼ = ܥ ௗ௨೎ௗ௧         (5) 

 

Уравнения (3)-(5) описывают взаимодействие токов и 
напряжений на пассивных элементах. Из них хорошо видно, что на 
активном сопротивлении R мгновенное значение при любом 
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После определения значений токов до и после коммутации, 
следует определить свободную составляющую, которая 
непосредственно зависит от интенсивности переходного процесса. 

Важно! Количество свободных составляющих зависит от 
количества накопителей в цепи в разных ветвях. То есть, если две 
индуктивности находятся на одной ветви, то общее количество 
свободных составляющих будет равно 1. Если в цепи присутствует 
индуктивность и емкость, то количество свободных составляющих 
будет равно 2 и т.д. 

Свободная составляющая в общем случае имеет вид: 

 ݅св = свݑ ௞௧     (10)݁ܣ =  ௞௧     (11)݁ܤ

где A и B – постоянные интегрирования уравнения переходного 
процесса. Если свободных составляющих в одном уравнении 
несколько, то они должны быть обозначены соответствующими 
индексами, например A1. 

A2, …, An; k – является частным решением дифференциаль-
ного уравнения и называется корнем характеристического 
уравнения. Характеристическое уравнение является описанием 
скорости изменения величин тока и напряжения в цепи в процессе 

коммутации, т.е. ݇ = ௗௗ௧. 
Количество накопителей энергии также определяет 

количество корней характеристического уравнения.  
Для нахождения k построим схему цепи (рис.5), в которой 

заменим индуктивность на сопротивление с номиналом kL, исходя 
из решения компонентного уравнения (4): 

 ௨ಽ௜ಽ = ܮ ௗௗ௧ →  (12)   ܮ݇
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Устремим время в ноль (ݐ → 0) и воспользуемся начальным 
условием для тока на индуктивности (который равен нулю в 
представленном примере). Запишем уравнение переходного 
процесса для выбранного момента времени: 

 ݅௅(0) = ݅௖в +  ௞·଴   (15)݁ܣ

Откуда: 0 = 6 + → ܣ А =  −6; 

Получив все коэффициенты переходного процесса, запишем 
полное уравнение переходного процесса для тока на индуктивности: ݅௅(ݐ) = 6 − 6݁ି଺଺,(଺)௧  (16) 

Характеристика (16) имеет вид, как показано на рисунке 6. 

 

Рис. 6 Мгновенное значение тока на индуктивности в ходе переходного 
процесса 

Корректность переходного процесса можно проверить, 
рассчитав время переходного процесса по постоянной времени τ.  
Период переходного процесса tпп= (3 ÷ 5) τ = 0.045 ÷0.075 c. 
Считаем, что переходной процесс закончился когда, значение iL 
подошло к значению равному 95% от всего изменения по оси 
ординат, т.е. ΔiL(t) = 5,4 A. Согласно графику, это значение 
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достигнуто при t=0.045 c, т.е. сопоставимо с временным 
промежутком рассчитанным выше. 

Мгновенное значение напряжения на индуктивности 
рассчитывается согласно компонентному уравнению (4): ݑ௅(ݐ) = ܮ · ݅௅ᇱ (ݐ) = 200 · 10ିଷ · ൫6 − 6݁ି଺଺,(଺)௧൯ᇱ = 200 · 10ିଷ ·൫399, (6)݁ି଺଺,(଺)௧൯ = 79,92݁ି଺଺,(଺)௧,  (17)       ܤ

На рисунке 7 представлен график зависимости по 
уравнению (17). 

 

Рис. 7. Мгновенное значение напряжения на индуктивности в ходе пере-
ходного процесса 

До переходного процесса напряжение на индуктивности 
ровнялось нулю, однако в момент коммутации напряжение на 
индуктивности резко изменилось до значения, равного напряжению 
на резисторе R2, т.е.  uL(0)=uR(0)=i(0) R2 = 80 B. Резкое изменение 
напряжения ведет также к резкому увеличению магнитного потока 
на индуктивности, и в первый момент после коммутации это 
значение стремится к бесконечности, что говорит о том, что в 
момент t = 0 сопротивление индуктивности стремится к 
бесконечности, а следовательно разница потенциалов на 
индуктивности равна напряжению на резисторе R2. 
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Так как напряжение на индуктивности и сопротивлении R2 
равны, то можно определить ток через это сопротивление по закону 
Ома: ݅ோమ(ݐ) = ௨ಽ(௧)ோమ = ସ଴ݐ(6),79,92݁−66 =  (18) ݐ(6),2݁−66

Следовательно, по первому закону Кирхгофа, можно 
определить ток источника напряжения: ݅(ݐ) = ݅ோమ(ݐ) + (ݐ)ܮ݅ = 6 − ݐ(6),66−݁ 6 + ݐ(6),2݁−66 = = 6 − ,ݐ(6),4݁−66 А    (19) 

Характеристика переходного процесса тока источника 
напряжения будет иметь вид, как показано на рисунке 8. 

 

Рис. 8. Мгновенное значение тока источника напряжения в ходе переход-
ного процесса 

Из графика видно, что ток возрастает, так как увеличивается 
нагрузка, за счет шунтирования резистора R2. Время переходного 
процесса во всех графиках переходных процессов одинаково 
(рисунки 6 - 8), так как зависит от пассивных элементов. 

Построение модели переходного процесса в среде Matlab 
Simulink 
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Пакет программ Simulink построен на основе языка 
программирования C++, что требует определенных знаний в области 
написания программы, а именно знание синтаксиса и команд. Тем не 
менее, в этой программе существует графическое программирование 
при помощи блоков (Simulink). На данный момент Matlab 
комплектуется дополнительными опциями, в том числе и 
Simulink’ом по умолчанию. Однако следует помнить, что при 
установке программы, следует поставить соответствующую галочку 
напротив, чтобы дополнительный программный продукт Simulink 
был установлен на компьютер. 

Блоки, содержащиеся в Simulink’е написаны также на языке 
C++, только имеют графическую оболочку, что упрощает работу с 
программой. С точки зрения использования данного программного 
продукта при изучении дисциплины «Электротехника», можно 
выделить три группы блоков, которые представляют наибольший 
интерес – это непосредственно Simulink (набор блоков, для работы с 
математическими формулами), группа блоков Simscape Power 
Systems и подгруппа Specialized Power Systems.  

Для начала работы следует в открывшемся окне Matlab, в 
главном меню сверху найти вкладку Home и в ее панели 
инструментов найти соответствующий значок Simulink (рис. 9). 

 

Рис. 9 Главное меню и рабочая область программы Matlab 
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Само стартовое окно Matlab представляет из себя: меню 
сверху для различных манипуляций с непосредственно языком 
программирования на основе С++ (далее будем называть этот язык 
программирования Matlab), рабочей области для написания кода по 
центру, области хранения переменных справа, а также путей для 
сохранения, загрузки и других манипуляций с сформированными 
файлами программы. 

Рабочая область не обязательна для использования в 
Simulink, однако упрощает манипуляцию с переменными, так как 
при любых обстоятельствах переменны из него попадут в область 
хранения переменных, даже если заявлены только в Simulink’e.  

Нажав на значок Simulink, пользователь попадает в меню 
выбора формата работы с моделями, в случае начала нового проекта, 
требуется выбрать в меню Blank Model (рис. 10). 

 

Рис. 10 Меню создания нового проекта в среде Simulink или продолжения 
работы в уже существующем 

В открывшемся окне будет производиться основная работа 
по созданию модели, в текущем случае – создание электрической 
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схемы, которая будет симулировать переходной процесс в цепи с 
одним индуктивным элементом. 

 

 

Рис. 11 Рабочая область программы Simulink 

В рабочем окне, помимо стандартных для многих программ 
действий (сохранения существующего проекта, вызова уже сущест-
вующего проекта из памяти, создание нового проекта), интерес 
представляют три значка: библиотека блоков, в которой расположе-
ны все элементы и из которых собирается готовая модель (матема-
тическая или имитационная), настройки симуляции, а также время 
продолжительности симуляции.  

Важно! Simulink в основном предназначен для 
имитационного моделирования различных устройств, основанных 
на электрических, механических, гидравлических, химических, 
генетических, биологических и других процессах. Основным 
критерием работы модели является время, поэтому все зависимости, 
получаемые в программе, в основном, зависят от времени. 

Далее будет приведен список блоков, используемых для 
создания модели электрической цепи из примера выше, а также 
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Рис. 12 Рабочая область Simulink с окном библиотеки и несколькими бло-
ками 

Блоки из группы Simulink обладают математическим типом 
данных, то есть это переменные в виде чисел, соединяются друг с 
другом стрелочками (например, как показано при описании блоков 
From и GoTo). Блоки Simscape обладают другим типом данных, 
характерным для электрических сигналов и не могут быть 
соединены с блоками с математическим типом данных, их 
соединение обозначается квадратными узлами. 

Соединим блоки для создания цепи из модели (рис. 13). 
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Рис. 13 Имитационная схема цепи с индуктивным элементом 

Схема (1) идентична из примера, для правильной симуляции 
в блоке Breaker выставлена отсечка срабатывания в 0.01 секунду. 
Параметры элементов цепи соответствуют тем, что фигурировали в 
примере. Выведены отдельно сигналы для осциллографа (2) (по 
заданию, ток на индуктивности и источнике напряжения, 
напряжение на индуктивности), а также расчет постоянной времени 
и времени переходного процесса (3). 

После сборки схемы, требуется запустить симуляцию 
(зеленый значок с черной стрелкой на панели 

инструментов в верхней части меню), предварительно выставив 
время, равное приблизительному времени переходного процесса, во 
избежание попадания на осциллограммы установившегося процесса 
в цепи (рис. 13). 
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Рис. 13 Осциллограммы токов и напряжений в блоке Scope 

После завершения симуляции, дважды кликнув на блок 
Scope открываются осциллограммы, рассчитанные программой 
исходя из внутренних алгоритмов. На рисунке 13 верхняя кривая 
соответствуют току источника напряжения, средняя – напряжению 
на индуктивности, нижняя – току на индуктивности. Симуляция 
процесса заняла 0.085 секунды (отсечка замыкания ключа 
установлена на 0.01 секунды, а также время симуляции занимает 
0.075 секунды), что достаточно для завершения переходного 
процесса на 99%. Оставшийся 1% закончится при времени равном 
бесконечности, исходя из выражения (15) и не имеет большого 
смысла для рассмотрения. Видно, что кривые соответствуют 
полученным ранее кривым и по времени переходного процесса, и по 
величинам, к которым стремятся сигналы в конце переходного 
процесса.  

Следует отметить, что вид рабочего окна блока Scope 
изменен, для лучшего отображения. По умолчанию, все сигналы 
приходят в одно окно осциллографа, однако, так как зачастую токи и 
напряжения имею разные численные порядки, то 
автомасштабирование уменьшит один из сигналов, чтобы уместить 
полностью другой. 
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На рисунках 14-15 показано меню осциллографа. В меню 
осциллографа (значок шестеренки в окне осциллографа) можно 
получить несколько окон, выставив соответствующие количество 
желаемых окон во вкладке Main, графе Number of input signals. А 
также их взаимное расположение, нажав на кнопку Layout слева. 

 

 
Рис. 14 Меню осциллографа 

В меню осциллографа в верхней части можно поменять цвет 
кривых, окна, рабочей поверхности, шрифта осей и др. во вкладке 
view, графе Style. Также ниже можно задать легенду для каждой 
осциллограммы, поставив галочку рядом в соответствующем 
разделе меню View. Название легенды будет соответствовать 
названию блока или связующей линии, предшествующей блоку 
Scope. Ни рисунке 13 видно, что связующие линии подписаны 
соответственно их физическому смыслу, дать название связующим 
линиям можно дважды кликнув на них. 
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Рис. 15 Меню осциллографа 

  



27 

Переходные процессы в цепях с ёмкостным элементом 

Рассмотрим пример с емкостным элементом. В 
представленном случае рассмотрим подключение в цепь с 
источником постоянного напряжения, заряженного на 9 В 
конденсатора, т.е. добавим ненулевое начальное условие для 
емкостного элемента (рис. 16). 

 

Рис. 16 Схема подключения емкости 

В цепи указано направление ЭДС источника напряжения, а 
также полярность конденсатора. Требуется построить 
характеристику тока конденсатора при замыкании его на резистор 
R2. 

По второму закону Кирхгофа, исходя из полярности 
конденсатора, его начальное напряжение будет иметь знак минус, 
относительно распространения тока. Так как напряжение на 
источнике выше, чем на конденсаторе, разница потенциалов диктует 
движение тока по часовой стрелке. Таким образом, начальным 
условием относительно естественного распространения тока будет 
следующее: Uc(0-) = -9 В. 

Несмотря на то, что в условии требуется найти 
характеристику тока в течении переходного процесса, в начале 
строится характеристика напряжения на емкостном элементе, так 
как в процессе расчета используются законы коммутации (в данном 
случае – второй). 
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Составим конечное уравнение напряжения на конденсаторе: ݑ௖(ݐ) = 27 − 36݁ିଽ଺·௧, B. 

Построим характеристику напряжения на емкости от време-
ни (рис. 19). 

 

Рис. 19 Характеристика напряжения на конденсаторе в ходе переходного 
процесса 

Ток конденсатора рассчитывается из компонентного уравне-
ния (5):  ݅௖(ݐ) = ܥ ݐ௖݀ݑ݀ = С · ൫ݑпр + ൯ᇱݐ݇−݁ܣ = 1375 · 10ି଺27) ݔ ݔ − 36݁ିଽ଺·௧)ᇱ = 4,752݁ିଽ଺·௧, А 

Как видно из полученных характеристик время переходного 
процесса приблизительно равно 5T. Значение тока стремится к ну-
лю, что свидетельствует о конце переходного процесса на емкости 
(рис. 20). 
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Рис. 20 Характеристика тока на конденсаторе в ходе переходного процесса 

Моделирование цепи с емкостью с ненулевыми начальными ус-
ловиями в Simulink 

Составим имитационную модель цепи с емкостью в среде 
Matlab (рис.21). 

 

Рис. 21 Имитационная модель цепи с емкостным элементом 
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Для выставления ненулевых начальных условия на емкости 
следует открыть меню элемента в рабочей зоне Simulink и поставить 
галочку рядом с пунктом «Set the initial capacitor voltage», далее про-
писать искомое значение, в нашем случае 9 В (рис. 22). Следует от-
метить, что у конденсатора в цепи отмечена полярность красным 
знаком «+», соответственно схеме из примера конденсатор положи-
тельной полярностью должен быть направлен вниз. Для разворота 
элемента используется комбинация клавиш ctrl+R. 

 

Рис. 22. Меню элемента 

Также следует отметить, что вместо номинального значения 
в элементе цепи можно выставить переменную, которая объявляется 
в командной строке Matlab, как показано на рисунке 23. 
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Рис. 23 Запись переменных для использования в Simulink  
в рабочей области Matlab 

Запись переменных производится согласно синтаксису языка 
С++, т.е. при помощи знака «=». В правой части рабочей области 
отмечаются все заявленные переменные, использующиеся как в са-
мом Matlab, так и в приложении Simulink. 

Эти переменные можно также использовать для расчета и 
передавать расчетные значения в среду Simulink, например при по-
мощи блока Constant. Рассчитаем время переходного процесса в 
среде Matlab и передадим это значение в Simulink (рис.24). 

 

Рис.24 Расчет времени переходного процесса в Matlab 

Обратим внимание, что переменные «k» и «transient_time» 
также были объявлены и зафиксированы в поле справа. Далее созда-
дим блок Constant cо значением «transient_time» и добавим к нему 
блок Display для отображения результата (рис. 25). 

 

 

Рис.25 Создание блока Constant 
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Более того, переменные можно использовать в графе време-
ни переходного процесса, что упрощает автомасштабирование гра-
фика переходного процесса (рис. 26): 

 

Рис.26 Графа времени 

Целиком переменная не помещается в графе, т.к. имеет 
большое количество символов. Также было добавлено математиче-
ское действие «+ 0.01», так как время срабатывания ключа – 0.01 с., 
т.е. целиком весь процесс состоит из времени срабатывания ключа и 
переходного процесса после коммутации. Выходная характеристика 
тока на конденсаторе при запуске симуляции тогда будет выглядеть 
следующим образом (рис. 27): 

 

Рис. 27. Переходная характеристика тока на емкости 

Как видно из графика – переходной процесс начался после 
коммутации в 0.01 с и продлился до, примерно, 0.06 с., что соответ-
ствует расчетам. Откуда следует, что расчеты совпадают с выход-
ными данными модели и свидетельствует об адекватности обоих. 

Переходные процессы в цепях с двумя разноименными на-
копителями 

Цепи с двумя накопителями (индуктивностью и емкостью) 
также называются цепями второго порядка. Исходя из теории перво-
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Решение квадратного уравнения подразумевает нахождение 

дискриминанта ܦ = ටܴଶ − 4 ௅஼, а корни характеристического урав-

нения рассчитываются как: ݇ଵ,ଶ = ିோ±ටோమିସಽ಴ଶ௅    (26) 

Откуда следует, что при D > 0 при расчете будет два нату-
ральных корня k1, k2 ∈ N, где -∞ ≤ N ≤ +∞; Такой переходной про-
цесс носит название апериодический и характеризуется одним 
колебанием мгновенного значения тока и напряжения. 

Если D = 0, тогда корень характеристического уравнения бу-
дет один и он также будет натуральным. Такой процесс является ча-
стным случаем апериодического переходного процесса и носит 
название критический. Так как при таком режиме переходного про-
цесса остается один корень характеристического уравнения, то пе-
реходной процесс не будет иметь экстремумов и будет подобен 
переходному процессу в цепи с одним накопителем. 

Если D < 0, тогда извлекая из него корень, получим ком-
плексное число вида ݇ଵ,ଶ = ߙ ± ߚ где ,ߚ݆ = -В таком случае пе .ܦ√
реходной процесс носит название колебательный. Корни 
характеристического уравнения состоят из коэффициента затухания ߙ, который характеризует изменение амплитуды колебаний за пери-
од: ∆= ூ௘షഀ೟ூ௘షഀ(೟శ∆೅) = ݁ିఈ∆்  (27) 

где ΔT – период одного колебания в колебательном переходном 
процесс, Гц; t – переменная времени, с; ∆- декремент колебаний, ха-
рактеризующий изменение колебаний за период по амплитуде. Ис-
ходя из (27), коэффициент затухания α тем больше, чем быстрее 
затухает колебательный процесс. 

β – частота свободных колебаний, связана с периодом коле-
баний формулой β=2ΠΔT и, соответственно, характеризует время 
длительности одного колебания. 
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Далее определим постоянные интегрирования для уравнения 
тока при переходном процессе используя первый закон коммутации: ݅௅(0 −) = ݅௅(0) = ݅пр + ଵ݁௞భ·଴ܣ +  ଶ݁௞మ·଴      (35)ܣ

Так как постоянных интегрирования две, и они обе неизвест-
ны для решения уравнения требуется также два уравнения. Продиф-
ференцируем уравнение (35) в общем виде умножим на 
индуктивность L для получения второго уравнения: ܮ ௗ௜ಽ(௧)ௗ௧ = ଵ݇ଵ݁௞భ௧ܣ)ܮ +  ଶ݇ଶ݁௞మ௧)             (36)ܣ

Левая часть уравнения соответствует изменению напряжения 
на индуктивности, тогда подставим в формулу (36) t = 0: ݑ௅(0) = ଵ݇ଵ݁௞భ·଴ܣ)ܮ + ௅(0)ݑ (ଶ݇ଶ݁௞మ·଴ܣ = ଵ݇ଵܣ)ܮ +  ଶ݇ଶ)     (37)ܣ

Конечный вид системы уравнения для нахождения постоян-
ных интегрирования имеет следующий вид: ൜ ݅௅(0) = ݅пр + ଵܣ + ௅(0)ݑଶܣ = ଵ݇ଵܣ)ܮ +  ଶ݇ଶ)                (38)ܣ

Помимо неизвестных постоянных интегрирования, также не 
известно, чему равняется напряжение на индуктивности в первый 
момент после коммутации. Известно, что напряжение изменится 
скачком. Для его определения воспользуемся тезисом, что сопро-
тивление катушки в первый момент после коммутации стремится к 
бесконечности, а сопротивление конденсатора – к нулю. Составим 
соответствующую схему для этого момента времени (рис.31): 
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݅௅(ݐ) = 0,4 + 0,2165݁ି௝ଵହ଻,ହ೚݁(ି଻଼,ହ଻ା௝ଵ଼଼,ଽଷ)௧ + + 0,2165݁௝ଵହ଻,ହ೚݁(ି଻଼,ହ଻ି௝ଵ଼଼,ଽଷ)௧  (39) 

Преобразуем уравнение выше: ݅௅(ݐ) = 0,4 + 0,2165݁ି଻଼,ହ଻௧(݁௝(ଵ଼଼,ଽଷ௧ିଵହ଻,଻೚) + +݁ି௝(ଵ଼଼,ଽଷ௧ିଵହ଻,଻೚))                                   (40) 

Воспользуемся теоремой Эйлера ܺݏ݋ܥ = ௘ೕೣା௘షೕೣଶ  для полу-

чения конечного вида уравнения: ݅௅(ݐ) = 0,4 + 0,433݁ି଻଼,ହ଻௧ݏ݋ܥ(157,7−ݐ188,93௢), A 

График представленной функции имеет вид:  

 

Рис. 32. Переходная характеристика тока на индуктивном элементе в ходе 
переходного процесса 

Рассмотрим расчет переходного процесса напряжения на ем-
кости. Начальные условия, принужденная составляющая, а также 
корни характеристического уравнения посчитаны выше, найдем по-
стоянные интегрирования уравнения исходя из системы уравнений, 
описанными в соответствии с принципами выше: 
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൝ (ݐ)௖ݑ = ௖прݑ + ଵ݁௞భ௧ܤ + ܥଶ݁௞మ௧ܤ ௗ௨೎ௗ௧ = ଵ݁௞భ௧ܤଵ݇)ܥ + ݇ଶܤଶ݁௞మ௧)  (41) 

В момент переходного процесса ток на емкости 
iC(0+)=0,3428 A, а также принужденная составляющая напряжения 
на емкости равна нулю, тогда: 

ቐ (ݐ)௖ݑ = ଵܤ + ଶܤ = ܥ0 ݐ௖݀ݑ݀ = ଵܤଵ݇)ܥ + ݇ଶܤଶ) = 0,3428 

Откуда B1=-j4,53 В; B2=+j4,53 В 
Общий вид уравнения напряжения, тогда: ݑ௖(ݐ) = −݆4,53൫݁௞భ௧ − ݁௞మ௧൯ == 4,53݁ିଽ଴೚൫݁(ఈା௝ఉ)௧ − ݁(ఈି௝ఉ)௧൯ == 4,53݁ିଽ଴೚݁ఈ௧൫݁(௝ఉ)௧ − ݁(ି௝ఉ)௧൯ == 4,53 · ݁ି଻଼,ହ଻௧ · ݆2 · (ݐ188,86)݊݅ܵ == 9,06݁ି଻଼,ହ଻௧ܵ݅݊(188,86ݐ) 

График функции итогового уравнения имеет вид, как пока-
зано на рисунке 33. 

 

Рис. 33. Переходная характеристика напряжения на емкостном элементе в 
ходе переходного процесса 
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Для подтверждения расчетом, в среде Simulink построим 
имитационную модель схемы с двумя накопителями (рис. 34). 

 

Рис. 34. Имитационная модель цепи с двумя накопителями 

Время переходного процесса, в данном случае не соответст-
вует одному периоду, поэтому обратимся к рисункам 32 и 33, взяв 
оттуда примерное время (tпп≈0.09 с) переходного процесса для кор-
ректного масштабирования переходных характеристик на накопите-
лях. Подставим значение 0.1 с (0.09 + 0.01 – время срабатывания 
ключа) в графу времени симуляции. 

Для точного измерения координат точек на характеристиках, 
можно воспользоваться «линейкой» в блоке Scope (рис. 35). В пра-
вой части отображаемого графика появятся сведения о положении 
точек, пронумерованных от 1 до n, таким образом можно вычислить 
числовую разницу координат. На рисунке 35 выбраны две точки, 
соответствующие двум положительным соседним вершинам ((·)1 
[0,014;0,52]; (·)2 [0,047;0,409]). По оси Y разница между точками 1 и 
2 Δt≈0,034 c, что удовлетворяет рассчитанному ранее периоду коле-
баний. 
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Рис. 35 Характеристика тока индуктивного элемента в среде Simulink 

График функции напряжения на емкости представлен на ри-
сунке 36. 

 

Рис. 36. Характеристика напряжения емкостного элемента в среде Simulink 
Внешний вид и основные характеризующие график функции 

параметры, такие как (начальная точка, начальная фаза, экстремумы 
функции, количество колебаний, значение при завершении переход-
ного процесса, период колебаний) соответствуют расчетным значе-
ниям, следовательно, и расчет, и моделирования произведены верно. 
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Рис. 39. Задача для самопроверки №3 

Ответы: 
1. 9-15 мс; 
2. i(0-) = 0 A, i(∞) = 17,85 A. 
3. C=301 мкФ 
 
1. Чем отличаются друг от друга установившийся 

неустановившийся режимы? 
2. Что такое переходный процесс и чем он обу-

словлен? 
3. На основании каких законов рассчитывается пе-

реходный процесс? 
4. Почему в электрической цепи с резистивными 

элементами не бывает переходных процессов? 
5. Что такое принужденная составляющая? 
6. Что такое свободная составляющая? 
7. Как рассчитываются корни характеристического 

уравнения? 
8. Как получить характеристическое уравнение? 
9. От чего зависит форма переходного процесса? 
10. От чего зависит длительность переходного про-

цесса? 
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